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Objetivo general del curso: Proporcionar al alumno los conocimientos tedrico — précticos acerca de la
dindmica de los mecanismos y maquinas, asi como la determinacion del balanceo estatico y dindmico.

TEMAS

Hrs/sem

1. FUERZAS ESTATICAS

Objetivo.- Al término del capitulo el alumno contara con los conocimientos necesarios para 10

formular y resolver problemas de equilibrio estatico en mecanismos y transmisiones por

engranajes.

1.1. Introduccién

1.2. Sistemas de Unidades

1.3. Fuerzas Aplicadas y de Restriccion
1.4. Condiciones para el Equilibrio

1.5. Diagramas de Cuerpo Libre

1.6. Programas del Calculo

1.7. Elementos de Dos y Tres Fuerzas
1.8. Elementos de Cuatro Fuerzas

1.9. Analisis de Fuerzas en Engranes Rectos y Helicoidales
1.10. Engranes Conicos Rectos




2. FUERZAS DINAMICAS

Objetivo.- Al término del capitulo el alumno contara con los conocimientos necesarios para
formular y resolver mecanismos atendiendo al efecto dinamico de las fuerzas presentes.

2.1.
2.2.
2.3.
24,
2.5.
2.6.
2.7.
2.8.
2.9.

Analisis de Fuerzas en Cuerpos Rigidos y Elasticos
Centroides y Centros de Masa

Momentos de Inercia

Fuerzas de Inercia y Principio de D’Alembert
Principio de Superposicion

Un Ejemplo de Andlisis Gréfico

Rotacion Alrededor de un Centro Fijo

Medicion del Momento de Inercia

Anélisis de un Mecanismo de Cuatro Barras

2.10. Fuerzas y Momentos de Sacudimiento
2.11. Andlisis por Computadora

3. DINAMICA DE LOS MOTORES DE PISTONES

Objetivo.- Al término del capitulo el alumno contara con los conocimientos necesarios para
plantear y resolver la dinamica del mecanismo biela — manivela presente en los motores de
combustion interna.

3.1
3.2.
3.3.
3.4.
3.5.
3.6.
3.7.
3.8.
3.9.

Tipos de Motores

Diagramas del Indicador

Anédlisis Dindmico; Generalidades

Fuerzas de los Gases

Masas Equivalentes

Fuerzas de Inercia

Cargas Sobre los Cojinetes en el Motor de un Solo Cilindro
Momento de Torsion del Cigiefal

Fuerzas de Sacudimiento del Motor

3.10. Sugerencias Acerca de los Calculos de Maguinas por Computadora

4. BALANCEO

Objetivo.- Al término del capitulo el alumno contara con los conocimientos necesarios para

formular y resolver problemas de balanceo estatico y dinamico en mecanismos y maquinas.

10

41.
4.2.
43.
4.4.
45.
4.6.
4.7.
4.8.
4.9.

Desbalanceo Estatico

Ecuacion del Movimiento

Maquinas de Balanceo Estético
Desbalanceo Dinamico

Analisis del Desbalanceo

Balanceo Dinamico

Balanceo de maquinas

Balanceo de Campo

Balanceo del Motor de un Solo Cilindro

4.10. Balanceo de Motores con Varios Cilindros
4.11. Balanceo de Eslabonamientos
4.12. Balanceo de Maquinas




5. DINAMICA DE MAQUINAS
Objetivo.- Al término del capitulo el alumno contara con los conocimientos necesarios para 10
formular y analizar la dindmica de maquinas.

5.1. Volantes

5.2. Gir6scopos

5.3. Reguladores Automaticos

5.4. Medicion de la Respuesta Dinamica
5.5. Cimentaciones para Maquinas

LABORATORIO
Objetivo.- Desarrollar proyectos practicos relacionados con los temas estudiados para 32
complementar el proceso ensefianza -aprendizaje

1. Ensayar el efecto de la seccion transversal en la inercia de elementos sometidos a
carga estatica

2. Ensayar la medicion del torque en ejes de transmision

3. Llevar a cabo pruebas de balanceo en piezas circulares sometidas a un par.
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